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une représentation compacte et pragmatique des différentes méthodes des 
codes correcteurs fondamentaux, ce qui est, à mon avis, une méthodologie 
qui se présente à l'ingénieur. 

Je suis persuadé que l'enseignement des connaissances de base revêt une 
importance considérable et probablement croissante. Les domaines de 
recherche actuels tels que les turbocodes, les LDPC à décodage itérative 
sont basés sur ces codes fondamentaux. Bien entendu, il n'est pas possible 
de traiter ces codes en détail dans un tel ouvrage. Ainsi, au chapitre 8, nous 
nous limitons à un aperçu non exhaustif qui présente le problème des 
turbocodes et des codes LDPC sous une forme délibérément élémentaire et 
décrit ensuite un certain nombre de questions algébriques qui en découlent. 
Pour un développement plus complet, nous avons fait référence aux travaux 
de la bibliographie en tenant compte des nouveaux développements de la 
recherche. 

De nombreuses années d'expérience dans l'enseignement montrent que les 
difficultés résident davantage dans la nature peu familière de la matière que 
dans les exigences mathématiques, c'est pourquoi un accent particulier a été 
porté sur la compréhension du matériel à travers des exemples et des 
exercices avec des solutions détaillées. 

Le présent ouvrage est basé sur des cours de télécommunications, à 
l'intention d'étudiants de Master et de Cycle d’ingénierie, que j'ai donnés, 
pendant mon mandat de professeur à la faculté des sciences (FSJ) et au 
département de télécommunications, réseaux et informatique (TRI) de 
l’école nationale des sciences appliquées d’El Jadida- Maroc (ENSAJ).  

J'aimerais profiter de l'occasion pour remercier certaines personnes qui ont 
contribué à la création de cet ouvrage. Je tiens avant tout à remercier ma 
famille, qui a dû se passer de son mari ou de son père pendant de 
nombreuses heures. Surtout ma femme qui m'a toujours soutenu et 
encouragé à continuer. Je voudrais également remercier mes anciens 
collègues du département de TRI de l’ENSAJ  pour leur précieux soutien. 
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