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24. D′(Ω) : l’espace des distributions sur Ω (espace de distribution de Schwarz).
25. B(a, r) : la boule ouverte de centre a et de rayon r.
26. Tf : la distribution régulière associée à f .
27. H(x) : la fonction de Heaviside au point x.
28. det(A) : déterminant de la matrice carrée A.
29. 〈·, ·〉 : désigne le produit scalaire canonique de Rn.
30. dim(E) : désigne la dimension de l’espace vectoriel E.
31. (u1, u2, . . . , un) : une famille de Rn.
32. vect (ou vect(u1, u2, . . . , un)) : désigne le sous espace vectoriel de Xn engendré

par les vecteurs u1, u2, . . . , un.
33. L2(Ω,R) : l’espace des fonctions à carrée sommable sur Ω.
34. 〈·, ·〉0,Ω : désigne le produit scalaire de L2(Ω,R).
35. ‖ · ‖0,Ω : désigne la norme de L2(Ω,R).
36. H1(Ω) : l’espace de Sobolev d’ordre 1 sur Ω.
37. 〈·, ·〉1,Ω : désigne le produit scalaire de H1(Ω).
38. ‖ · ‖1,Ω : désigne la norme de H1(Ω).
39. H1

0 (Ω) : l’adhérence de D(Ω) dans H1(Ω).
40. | · |1,Ω : désigne la semi norme de H1(Ω) ou la norme de H1

0 (Ω).
41. Hm(Ω) : l’espace de Sobolev d’ordre m sur Ω.
42. 〈·, ·〉m,Ω : désigne le produit scalaire de Hm(Ω).
43. ‖ · ‖m,Ω : désigne la norme de Hm(Ω).
44. rg(A) : désigne le rang de la matrice A.
45. γ0 : l’application trace.
46. ∇u : le gradient de u.
47. ∆u : le laplacien de u.
48. ‖ · ‖∞ : la norme infinie.
49. u : solution exacte du problème fort.
50. uh : solution approchée.
51. ‖u− uh‖ : l’erreur entre solution exacte et solution approchée.
52. ϕj : fonction chapeaux égale à 1 en xj et à zéro en tous les xi i �= j.
53. rhv : fonction Vh-interpolée de v.
54. λi(x, y) : coordonnées barycentriques d’un point M(x, y) par rapport aux points

Ai(xi, yi) 1 ≤ i ≤ 3, non alignés.
55. T : triangle.
56. h(T ) : le plus grand côté de T .
57. ρ(T ) : le diamètre du cercle inscrit dans T .
58. T̂ : triangle de référence.
59. R̂ : rectangle de référence.
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